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  :پيش گفتار
  

هاي ديناميكي مربوط به آن براي تأمين اهميت درك مسائل مربوط به اندركنش خط و وسيله نقليه و پاسخ

همچنين با افزايش ترافيك . باشدهاي جديد ضروري ميآهنهاي بهره برداري در راهايمني و كاهش هزينه

هاي كنترلي براي قطارهاي طويل قطارهاي با بارمحوري زياد، امكان استفاده از روشخط و افزايش سرعت 

  . با بار محوري بالا ضروري است

هاي پيشنهادي براي بهبود هاي شبيه سازي پيشرفته امكان استفاده از ايدهامروزه با استفاده از روش

هاي مربوط توان از افزايش هزينهقابليت مي عملكرد وسايل نقليه ريلي فراهم شده است و با استفاده از اين

  .به بهبود عملكرد ديناميكي وسايل نقليه جلوگيري نمود

كتاب حاضر به بررسي انواع مختلف لكوموتيوهاي مورد استفاده در قطارهاي باري سنگين پرداخته است و 

به طراحي، ساخت و  آهن، مهندسين و محققين علاقه مندراهنماي جامعي براي دانشجويان مهندسي راه

در اين كتاب خوانندگان علاوه بر آشنايي با تاريخچه شبكه . باشدشبيه سازي لكوموتيوهاي باري سنگين مي

آهن باري سنگين و معرفي اجزاي تشكيل دهنده وسايل نقليه باري سنگين، با مباحثي بهره برداري راه

ناميك، ترمز پنيوماتيك، سيستم كنترل همچون آشنايي با مدلسازي ديناميك قطار، سيستم ترمز دي

كششي و چسبندگي و نحوه شبيه سازي ديناميكي خط و وسيله نقليه در نرم افزارهاي مختلف ديناميكي 

تواند به عنوان كتاب درسي و يا كتاب مرجعي براي دانشجويان، همچنين اين كتاب مي. آشنا خواهند شد

بديهي است . هاي مكانيك و برق مورد استفاده قرار گيردفارغ التحصيلان، اساتيد و مهندسين در حوزه

ترجمه اين كتاب مبرا از خطا و لغزش نبوده و لذا از همه دانشجويان، مهندسين و استفاده كنندگان آن 

گردد تا با ارسال نظرات و پيشنهادات خود به آدرس ايميل ارائه شده در زير ما را در ارتقاي درخواست مي

  .اري نمايندسطح اين كتاب ي
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