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  مترجم مقدمه

  

هاي مبحث ارتعاشات است كـه بـه علـت     ترين كتاب كتاب ارتعاشات مكانيكي پروفسور رائو از بنيادي

اي ميان اسـتادان و   هاي بسياري است كه جايگاه ويژه سادگي و روان بودن شرح و بسط مطالب، سال

سـائل  م. آيـد  اين كتاب در ايران يكي از مراجع اين درس به شـمار مـي  . دانشجويان غربي يافته است

كند تا مفاهيم اصلي  بسياري در آن به عنوان مثال شرح داده شده است كه خود به دانشجو كمك مي

هـاي   هـايي وجـود دارد كـه بـا اسـتفاده از برنامـه       در انتهاي هر فصل نيز مثـال . ارتعاشات را بياموزد

MATLAB  ،C++ و ،Fortran هاي كامپيوتري كتاب در  تمام برنامه .اند حل شدهCD مراه كتاب ه

در پايان مسائل انتهـاي فصـل    .آساني به آنها دسترسي داشته باشند آورده شده است تا دانشجويان به

. باشـد  آنچه اينك پيش روي شماست، جلد اول ايـن كتـاب مـي   . نيز تعدادي پروژه طراحي آمده است

دة اسـتادان و  اميـد اسـت كـه ايـن اثـر مـورد توجـه و اسـتفا        . گـردد  جلد دوم نيز به زودي تقديم مي

شـر فـدك   نسازي اين كتاب، مـديريت محتـرم    آشكار است كه در آماده. دانشجويان گرامي قرار گيرد

بـا  . اي داشتند ، نقش ويژهخانم مريم يوزباشيايساتيس، جناب آقاي مجيد زروئي و حروفچين گرامي، 
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